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Ref: I-2 
 

ACTA DE CONSTITUCIÓN 
 
PRESIDENTE/A 
Carlos Pérez Vidal 
 
VOCAL 1º 
Ernesto Gambao Galán 
 
VOCAL 2º 
Paloma de la Puente Yusty 
 
VOCAL 3º  
Concepción Alicia Monje 
Micharet 
 
SECRETARIO/A 
Sergio Valero Verdú 

En Elche, siendo las 9:30 horas, del día 18 de septiembre de 
2026 
 

Reunidos los miembros, reseñados al margen, proceden a 
la constitución de la Comisión de Contratación para la provisión de la 
plaza indicada en el encabezamiento. 

 
Los presentes manifiestan no hallarse afectados por los 

siguientes conflictos de interés respecto a las personas candidatas: 
a) Haber sido coautor o coautora de publicaciones o 

patentes en los últimos seis años 
b) Haber tenido relación contractual o ser miembro de los 

equipos de investigación que participan en proyectos o contratos de 
investigación junto con la persona candidata.  

c) Ser o haber sido director/a de la tesis doctoral, defendida 
en los últimos seis años.   

 
En todo caso, los miembros manifiestan que no concurren 

en ellos alguna de las causas de abstención reconocidas en el artículo 
23 de la Ley 40/2015, de 1 de octubre.

 
Se procede a fijar los criterios de valoración cuantitativos de los méritos de las personas candidatas 

admitidas, siendo estos los que se adjuntan como Anexo I al acta de constitución y que deberán ser 
expuestos en el Boletín Oficial de la UMH (BOUMH) y en la web de la Universidad 
(https://servicioprofesorado.umh.es/).  
 
 Concluido el acto, se levanta por el/la Presidente la Sesión, de todo lo cual como Secretario/a doy  
fé con el visto bueno del/ de la Presidente y de todas las personas asistentes.
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Ref.: I-2/1 

 
ANEXO I. AL ACTA DE CONSTITUCIÓN 

(CRITERIOS DE VALORACIÓN CUANTITATIVA DE MÉRITOS) 
 

En este acto, los miembros de la Comisión acuerdan que la puntuación global mínima 
que una persona candidata debe obtener para continuar en el concurso es de 50 puntos  
 
 
A.1 Expediente y formación académica (max.: 20 puntos). 
 
La puntuación de este apartado se resumen en la siguiente tabla: 
 

    

PUNTUA
CIÓN 
POR 
ÍTEM 

PUNTUACI
Ó MÀXIMA 
DEL 
SUBAPART
ADO 

PUNT
UACIÓ 
MÀXIM
A DEL 
APAR
TADO 

A.1.1 Afinidad de la titulación de 
grado a la plaza 

A.1.1 

Grados afines a la plaza: 
- Grado en Ingeniería Electrónica 
y Automática Industrial 
- Grado en Ingeniería en 
Tecnologías Industriales 
- o titulaciones equivalentes 

5 

5 

20 

Resto de Grados en Ingeniería 
relacionados con la plaza 

2 

A.1.2 Afinidad de la titulación de 
máster a la plaza 

A.1.2 

Másteres afines a la plaza: 
- Máster Universitario en Robótica 
- Máster en Ingeniería Industrial 
- o titulaciones equivalentes 

5 

5 

Resto de titulaciones de máster 
relacionadas con la plaza 

2 
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A.1.3 Expediente académico 

A.1.3.1 
Nota media del expediente de 
Grado. 0-10. Nota*0,4 

0,4 4 

A.1.3.2 
Matrículas de honor obtenidas en 
estudios de grado (0,1 puntos por 
matrícula de honor) 

0,1 2 

A.1.4 Premios extraordinarios al 
rendimiento académico 

A.1.4.1 Premios extraordinarios de grado 2 2 

A.1.4.2 Premios extraordinarios de máster 1 1 

 
A.1.4.3 

Premios extraordinarios de 
doctorado 

1 1 
 

 
 
De haber presentado más de un título de Grado o Máster, se considerará únicamente aquel que tenga 
mayor afinidad con el perfil de la plaza.  
 
A.2 Actividad investigadora, que incluya en su caso la de transferencia del conocimiento (máx.: 20 
puntos). 
La puntuación de este apartado se resumen en la siguiente tabla: 
 

A.2.1 Publicaciones 
científicas 

Publicaciones 
científicas en 

revistas recogidas 
en el índice JCR-

SCI 

A.2.1.
1 

JCR Q1 1 

7 

20 

JCR Q2 0,6 

JCR Q3 0,2 

JCR Q4 0,1 

Contribuciones en 
congresos 

A.2.1.
2 

Congresos nacionales y Capt. de 
Libro 

0,05 1 

A.2.1.
3 

Congresos internacionales 0,08 2 

A.2.2 Becas 
predoctorales obtenidas 
en convocatoria pública 

Becas FPU/FPI 
del Ministerio de 
Universidades 

A.2.2.
1 

0,1 puntos por mes 0,1 3 

Código Seguro de Verificación(CSV): UMHyhGTQUnNo5P11sfmc-XKt
Copia auténtica de documento firmado electrónicamente. Puede verificar su integridad en https://sede.umh.es/csv
Firmado por SERGIO VALERO VERDU  el día 2026-09-18
Firmado por CARLOS PEREZ VIDAL  el día 2026-09-18
Firmado por CONCEPCION ALICIA MONJE MICHARET  el día 2026-09-18
Firmado por PALOMA DE LA PUENTE YUSTY  el día 2026-09-18
Firmado por ERNESTO ALFREDO GAMBAO GALAN  el día 2026-09-18

Boletín Oficial de la UMH, 18 de septiembre de 2026



 UNIVERSIDAD MIGUEL HERNÁNDEZ 
 CONCURSO PARA LA PROVISIÓN DE PLAZAS DE PERSONAL  
 DOCENTE E INVESTIGADOR CONTRATADO 

 
 
COMISIÓN DE SELECCIÓN DE PROFESORADO: A26/032 
CÓDIGO/S PLAZA/S: DC4034 
FECHA DE LA CONVOCATORIA: 25/06/2026 (D.O.G.V. 03/07/2026) 
TIPO DE CONTRATO: Profesor Ayudante Doctor Tiempo Completo  
DEPARTAMENTO: INGENIERIA DE SISTEMAS Y AUTOMATICA 
ÁREA DE CONOCIMIENTO: Ingeniería de Sistemas y Automática 
ACTIVIDADES DOCENTES E INVESTIGADORAS: Docencia e investigación en Ingeniería de 
Sistemas y Automática. Docencia en teoría de sistemas e investigación en 
reconocimiento de lugares (place recognition) en robótica móvil utilizando técnicas 
de fusión multi-modal y localización cruzada. 

 

en concurrencia 
competitiva Otras becas 

obtenidas en 
concurrencia 
competitiva 

0,05 puntos por mes 0,05 

A.2.3 Participación en 
proyectos de 
investigación Participación en 

proyectos de 
investigación 

A.2.3.
1 

Participación en proyectos de 
investigación competitivos de 
ámbito internacional, nacional o 
regional. Participación durante un 
mínimo de 1 año. 2 puntos por 
proyecto. 

0,4 3 

A.2.4 Estancias de 
investigación 
predoctorales 

Estancias en 
centros de 
investigación A.2.4.

1 

Nacionales (0,15 puntos por mes 
de estancia) 

0,15 

2 

Internacionales 

Internacionales (0,25 puntos por 
mes de estancia) 

0,25 

A.2.5 Premios de 
investigación recibidos 

Premios del 
Ministerio de 
Educación y 
Universidades y 
premios de 
Universidades 

A.2.5.
1 

Premios de investigación recibidos 
de organismos públicos y de ámbito 
nacional (1 punto por premio) 

1 1 

A.2.5 Premios de 
investigación recibidos 

Por contribuciones 
a congresos 

A.2.5.
2 

Premios recibidos por 
contribuciones a congresos (0,5 
puntos por premio) 

0,5 1 
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A.3 Actividad docente (max.: 20 puntos). 
La puntuación de este apartado se resumen en la siguiente tabla: 
 

A.3.1 Docencia 
universitaria reglada 

Docencia en 
asignaturas del 
área de 
conocimiento 

A3.1.1 
 
 
 

Docencia universitaria reglada en 
asignaturas pertenecientes al 
área de conocimiento de 
Ingeniería de Sistemas y 
Automática (2 punto por crédito 
impartido). 

2 

20 20 

Docencia en 
asignaturas del 
ámbito de la 
ingeniería 

A3.1.
2 Docencia reglada universitaria en 

el ámbito de la Ingeniería (1 
puntos por crédito impartido). 

1 

 
A.4 Otros méritos (max.: 10 puntos). 
La puntuación de este apartado se resumen en la siguiente tabla: 
 

OTROS MÉRITOS A.4.1 Otros méritos.  

A.4.
1.1 

Cursos de formación 
relacionados con el 
campo científico de la 
plaza (curso de 20 o 
más horas de duración, 
1,5 puntos por curso) 

1,5 2 

10 
A.4.
1.2 

Cursos para la mejora 
de la docencia (20 o 
más horas de duración, 
1,5 puntos por curso) 

1 1 

A.4.
1.3 

Títulos de idiomas con 
nivel C1 o superior (1,5 
puntos por título) 

1,5 3 

A.4.
1.4 

Otros premios 
0,7
5 

2 

  

A4.1
.5 

Acreditación a la figura 
de Ayudante Doctor. 
Estar en posesión de la 
acreditación a la figura 
de AYUDOC por la 
ANECA o agencias 
autonómicas 
equivalentes. 

2 2 

 

 
 
B Adecuación de estos méritos a las necesidades de la Universidad Miguel Hernández de Elche 
(max.: 30 puntos). 
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La puntuación de este apartado se resumen en la siguiente tabla: 
 

B.1 Esta Comisión realiza las siguientes 
consideraciones a la hora de conceder la 
puntuación de este apartado: 
Dado que las tareas a realizar por el 
candidato en la plaza vacante serán las de 
docencia en asignaturas de "Teoría de 
Sistemas" en grados de Ingeniería del 
ámbito industrial, se valora en este apartado 
únicamente las horas de docencia 
universitaria reglada en la asignatura 
"Teoría de Sistemas". 

B.1.1 

B.1.1 Docencia en la asignatura 
de Teoría de Sistemas. (1,25 
puntos por crédito impartido, 
máximo 15 puntos) 

1,25 15 

30 
B.2 Esta Comisión realiza las siguientes 
consideraciones a la hora de conceder la 
puntuación de este apartado: 
 
Las tareas investigadoras, se centrarán en 
la investigación en reconocimiento de 
lugares (place recognition) en robótica móvil 
utilizando técnicas de fusión multi-modal y 
localización cruzada. En este apartado se 
valoran especialmente los artículos JCR 
aportados por el candidato/a que se hayan 
publicado en esta temática (artículos JCR, 3 
puntos por artículo, max. 7,5) y la 
participación en proyectos de investigación 
en el ámbito de la Robótica Móvil 
(participación en proyectos de investigación 
durante más de un año. 3 puntos por 
proyecto, max.7,5). 

B.2.1 

B.2.1 Artículos JCR publicados 
por el candidato en el ámbito 
del place recognition con fusión 
multi-modal o localización 
cruzada (cross-modal). (3 
puntos por artículo, máx. 7,5 
puntos). 

3 7,5 

B.2.2 

B.2.2 Participación en 
proyectos de investigación de 
convocatoria pública y 
obtenidos en concurrencia 
competitiva en el ámbito de la 
Robótica Móvil (máx. 7,5 
puntos) 

1,5 7,5 

 
 
 

Firmado electrónicamente por todas las personas miembros de la Comisión de 
Valoración  
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