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CURRICULUM VITAE: 

a) Nombre y apellidos 
Susana Fernández de Ávila López 

b) Institución en la que desarrolla su actividad 
Universidad Miguel Hernández de Elche 

c) Puesto que desempeña 
Catedrática de Universidad 

d) Resumen de la Actividad Investigadora 
5 Sexenios de investigación reconocidos por la CNEAI.  
6 Proyectos de investigación con financiación pública competitiva como investigadora 
responsable.  
13 Proyectos como miembro del equipo investigador, que incluyen los ámbitos europeo, 
nacional y autonómico.  
4 Proyectos de Equipamiento e infraestructura científica. 
2 Tesis Doctorales dirigidas. 

Publicaciones más recientes: 

1. Rodriguez Mas, F.; Fernández De Avila, S.; J.C.Ferrer; Alonso Serrano, J.L.; Valiente 
D.(2/5). 2023. Enhancing efficiency and decelerating degradation in bulk heterojunction 
solar cells with N,N-Dimethylformamide cosolvent for poly(3,4-
ethylenedioxythiophene)-poly(styrenesulfonate). OPTICAL MATERIALS. 145, pp.1-6. 
ISSN 0925-3467. 

2. Rodriguez Mas, F.; Fernández De Avila, S.; J.C.Ferrer; Alonso Serrano, J.L.; Valiente 
D.(2/5). 2023. PVK-based LEDs doped by cadmium sulphide nanocrystals coated by 
mixed thiophenol and 1-decanethiol. PHYSICA B-CONDENSED MATTER. 671, pp.1-9. 
ISSN 0921-4526. 

3. Rodriguez Mas, F.; Valiente D.; J.C.Ferrer; Alonso Serrano, J.L.; Fernández De Avila, 
S.(5/5). 2023. Towards a greener photovoltaic industry: Enhancing efficiency, 
environmental sustainability and manufacturing costs through solvent optimization in 
organic solar cells. HELIYON. 9, pp.1-13. ISSN 2405-8440. 

4. Corral, P.; Rodriguez Mas, Fernando; De Scals, G.; Valiente D.; J.C.Ferrer; Fernández 
De Avila, S.(6/6). 2022. Improvements of Organic Photodetectors for VLC Using a New 
Active Layer, Focal Lens, and a Transimpedance Amplifier. ELEKTRONIKA IR 
ELEKTROTECHNIKA. 28, pp.48-54. ISSN 1392-1215. 

5. Valiente D.; Rodriguez Mas, Fernando; Gonzalez, Juan José; Tro Signes, Raquel; Corral, 
P.; Alonso Serrano, J.L.; J.C.Ferrer; Fernández De Avila, S.(8/8). 2022. Time Degradation 
Analysis of Organic Solar Cells Based on ITO/PEDOT:PSS/P3HT:PCBM/Al Structure. 
ENGINEERING PROCEEDINGS. 21, pp.1-1. ISSN 2673-4591. 

6. Corral, P.; Rodriguez Mas, Fernando; Alonso Serrano, J.L.; J.C.Ferrer; Fernández De 
Avila, S.(5/5). 2021. A Low-cost Visible Light Communications System Based on Organic 
Photodetection For Transmitting Images. ENGINEERING PROCEEDINGS. 7, pp.10116-
10116. ISSN 2673-4591. 

7. Rodriguez Mas, Fernando; J.C.Ferrer; Alonso Serrano, J.L.; Fernández De Avila, S.; 
Valiente D.(4/5). 2021. Reduced Graphene Oxide Inserted into PEDOT:PSS Layer to 
Enhance the Electrical Behaviour of Light-Emitting Diodes. NANOMATERIALS. 11, pp.1-
15. ISSN 2079-4991. 
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Estancias de investigación en el extranjero: 
Estancia postdoctoral de 18 meses con beca Fullbright en el IBM Almaden Research 
Center, CA USA.  
Otras estancias breves (1 mes aprox.) de investigación:  
-Fraunhofer Institüt für Andgewandte Festkorperphysik (Alemania) Predoctoral 
-Universidad Técnica de Lisboa, Instituto Superior Técnico (Portugal) Predoctoral.   
-Washington State University (EEUU) Postdoctoral 
 

e) Resumen de la Actividad Docente 
6 Quinquenios Docentes (hasta 31/12/2020) 
 
Su actividad docente universitaria comenzó en el curso 96/97. 
En Octubre de 1997 se incorpora a la Universidad Miguel Hernández de Elche donde 
imparte docencia en las antiguas titulaciones de Ingeniería de Materiales, Ingeniería 
Industrial, Ingeniería de Telecomunicación e Ingenierías Técnicas de Telecomunicación 
en Sistemas Electrónicos y Sistemas de Telecomunicación poniendo en marcha diversos 
laboratorios docentes y numerosas asignaturas desde cero. 

Actualmente es Catedrática de Universidad del área de Electrónica en el Departamento 
de Ingeniería de Comunicaciones impartiendo docencia en el Grado de Ingeniería en 
Tecnologías de la Telecomunicación y el Master en Energía solar y renovables. 

 
 

f) Resumen de la Actividad Profesional 
 

Puesto Institución Fechas 

Catedrática de Universidad U. Miguel Hernández 14/10/2015- actualidad 

Profesor Titular Universidad U. Miguel Hernández 07/05/2004-13/10/2015 

Profesor Titular Universidad Interino U. Miguel Hernández 30/09/2002–06/05/2004 

Ayudante de Universidad U. Miguel Hernández  01/10/97 – 29/09/2002 

Profesor Titular Universidad Alfonso X “El Sabio”  Sept.96 - Sept. 97 

Postdoctoral Position IBM Almaden Research Center   
(U.S.A.)  Abril 95 - Sept. 96 

Becario F.P.I.  Dpto. Ingeniería Electrónica E.T.S.I.T. 
(U.P.M.) 

Enero 91 - Enero95 

 

g) Formación Académica 
 

Programa/Título Universidad  Año 
Licenciada CC. Físicas U. Complutense de Madrid 1990 
Doctora en CC. Físicas 
Componentes y Circuitos 
electrónicos 

U. Politécnica de Madrid (E.T.S.I. 
Telecomunicación) 1995 
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h) Experiencia en gestión y administración educativa, científica tecnológica y otros 

méritos 
− Vicerrectora de Estudios (2019- actualidad) 
− Miembro del Consejo de Gobierno de la UMH (2015- actualidad) 
− Directora del Departamento de Ingeniería de comunicaciones (2015-2019) 
− Directora del Programa de Doctorado en Tecnologías Industriales y de 

Telecomunicación (2011-2017) 
− Directora del Master de Investigación en Tecnologías Industriales y de 

Telecomunicación (2011-2016) 
− Subdirectora de Escuela, Jefe de Estudios para las Ingenierías técnicas de 

telecomunicación, especialidades Sistemas Electrónicos y Sistemas de 
Telecomunicación (2006-2007; 2010) 

− Secretaria de Escuela Politécnica Superior de Elche (2004-2006) 
 

Evaluación de proyectos y PDI: 

− Evaluadora de proyectos para la ANEP (Agencia Nacional de Evaluación y Prospectiva) 
y AEI desde 2009 hasta la actualidad 

− Miembro de las Comisiones de Evaluación de los Programas Juan de la Cierva y Ramón 
y Cajal 2012 y 2016 (ANEP/AEI).  

− Miembro del Panel de Expertos de ANECA para la rama de Ingeniería y Arquitectura 
(Programa Academia) desde 2010 hasta 2016.  

− Miembro de Comité de evaluación de las Enseñanzas Técnicas de UNIBASQ para la 
acreditación de PDI desde 2015 a 2018. 

− Miembro de Comité de evaluación de las Enseñanzas Técnicas de UNIBASQ para la 
asignación de complementos retributivos desde 2019 a 2021. 

− Evaluadora de la Agencia para la Calidad del Sistema Universitario de Castilla y León 
(ACSUCYL) desde 2022 hasta la actualidad. 
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Curriculum Vitae 
 
a) Nombre y apellidos 
José María Azorín Poveda 
 
b) Institución en la que desarrolla su actividad 
Universidad Miguel Hernández de Elche  
 
c) Puesto que desempeña 
Catedrático de Universidad 
 
d) Resumen de la Actividad Investigadora 
Publicaciones más relevantes últimos 5 años 
1) M. Ortiz, L. de la Ossa, J. Juan, E. Iáñez, D. Torricelli, J.Tornero, J.M. Azorín, 2023, An EEG 

database for the cognitive assessment of motor imagery during walking with a lower-limb 
exoskeleton, Scientific Data (Nature), 10, 343: 1-15. IF: 9.8 (Q1) 

2) L. Ferrero, V. Quiles, M. Ortiz, E. Iáñez, Á. Gil-Agudo, J.M. Azorín, 2023, Brain-computer 
interface enhanced by virtual reality training for controlling a lower limb exoskeleton, iScience (Cell 
Press), 26(5), 106675: 1-28. IF: 5.8 (Q1) 

3) V. Quiles , L. Ferrero, E. Iáñez, M. Ortiz, J.M. Azorín, 2022, Decoding of Turning Intention during 
Walking Based on EEG Biomarkers, Biosensors, 12(8), 555: 1-24. IF: 5.743 (Q1). 

4) P. Soriano-Segura, E. Iáñez, M. Ortiz, V. Quiles, J.M. Azorín, 2021, Detection of the Intention of 
Direction Changes During Gait Through EEG Signals, International Journal of Neural Systems, 
31(11), 2150015:1-15. IF: 5.866 (Q1). 

5) M. Ortiz, L. Ferrero, E. Iáñez, J.M. Azorín, J.L. Contreras-Vidal, 2020, Sensory integration in 
human movement: a new brain-machine interface based on gamma band and attention level for 
controlling a lower-limb exoskeleton, Frontiers in Bioengineering and Biotechnology, 8:735: 1-16. 
IF: 5.890 (Q1) 

6) M. Ortiz, E. Iáñez, J.L. Contreras-Vidal, J.M. Azorin, 2020, Analysis of the EEG Rhythms Based 
on the Empirical Mode Decomposition During Motor Imagery When Using a Lower-Limb 
Exoskeleton. A Case Study, Frontiers in Neurorobotics, 14:48: 1-13. IF: 2.650 (Q2). 

7) A.Costa-García, E.Iáñez, A.J. del-Ama, A.Gil-Agudo, J.M. Azorín, 2019, EEG Model Stability and 
Online Decoding of Attentional Demand during Gait using Gamma Band Features, 
Neurocomputing, 360: 151-162. IF: 4.072 (Q1)  

8) Y. He, D. Eguren, J.M. Azorín, R.G. Grossman, T.P. Luu, J.L. Contreras-Vidal, 2018, Brain-
machine interfaces for controlling lower-limb powered robotic systems, Journal of Neural 
Engineering, 15:2, 021004: 1-15. IF: 3.465 (Q1) 

9) A. Úbeda,  J.M. Azorín,  D. Farina, M. Sartori, 2018,  Estimation of neuromuscular primitives from 
EEG slow cortical potentials in incomplete spinal cord injury individuals for a new class of brain-
machine interfaces, Frontiers in Computational Neuroscience, 12:3:1-11. IF: 2.323 (Q1). 

10) A. Del Vecchio, A. Ubeda, M. Sartori, J.M. Azorin, F. Felici, D. Farina, 2018, The Central Nervous 
System Modulates the Neuromechanical Delay in a Broad Range for the Control of Muscle Force, 
Journal of Applied Physiology, 125:1404-1410. IF: 3.256 (Q1). 

Congresos (ponencias invitadas seleccionadas últimos 5 años) 
1) J.M. Azorín, Ponencia Invitada, “Brain-Machine Interface Systems for Interacting with Robotic 

Exoskeletons”. IEEE Systems Councils Online Distinguished Lecturer Series. 12 June 2023. Online 
talk.  

2) J.M. Azorín, Ponencia Invitada, “BCIs for interacting with robotic exoskeletons”. BCI & 
Neurotechnology Spring School 2023. April 21, 2023. Online talk.  

3) J.M. Azorín, Ponencia Invitada, “Control de exoesqueletos de miembros inferiores por medio de 
interfaces cerebro-máquina para ayudar a caminar a personas con discapacidades motoras”. Mesa a 
debate: Proyectos Estrella de Ingeniería Biomédica. 39 Seminario de Ingeniería Hospitalaria. 
Congreso Nacional.  Valencia. 20 de octubre de 2022.  

4) J.M. Azorín, Ponencia Invitada, “Interfaces cerebro-máquina no invasivas para control de 
exoesqueletos robóticos”. IARx2022 - Primer Simposio Iberoamericano de Rehabilitación Robótica 
2022. Online (Nº asistentes: +1900). 24 de mayo de 2022. 

5) J.M. Azorín, Ponencia Invitada, “BMIs for upper and lower limb robotic exoskeletons”. BCI & 
Neurotechnology Spring School 2021. April 13, 2021. Online talk (>3.000 registered people).  
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6) J.M. Azorín, Ponencia Invitada, “BCIs for upper and lower limb robotic exoskeletons”. BCI & 
Neurotechnology Spring School 2020. April 21, 2020. Online talk (>3.000 registered people).  

7) J.M. Azorín, Ponencia Invitada, “Interacting with Robotic Exoskeletons by means of Brain-
Computer Interfaces”. Workshop on major BCI methodological approaches and design of BCI 
applications for communication, neurorehabilitation, neurological assessment and functional 
mapping with EEG and ECoG. 41st International Conference of the IEEE Engineering in Medicine 
and Biology Society. Berlin, Germany, July 23, 2019. 

8) J.M. Azorín, Invited Lecture, “Brain-Machine Interfaces for Rehabilitation based on Exoskeletons”. 
International Seminar on Rehabilitation and Assistive Robotics. June 29th, 2018. Bogotá, Colombia. 

Proyectos más relevantes últimos 5 años 
1) Referencia: PDC2022-133539-I00 

Título: BRAINSYS – Desarrollo de interfaces cerebro-máquina para rehabilitación de personas con 
limitaciones motoras  
Entidad financiadora:  Ministerio de Ciencia e Innovación  
Investigador principal y entidad de afiliación: José M. Azorín (Universidad Miguel Hernández) 
Fecha inicio: 1/12/2022. Fecha finalización: 30/11/2024. Cuantía de la subvención: 115.000,00€.  
Tipo de participación: Investigador principal 

2) Referencia: PID2021-124111OB-C31 
Título: ReGAIT - Desarrollo de una interfaz neural-máquina auto-calibrada para control en bucle 
cerrado de exoesqueletos de miembro inferior 
Entidad financiadora:  Ministerio de Ciencia e Innovación 
Investigador principal y entidad de afiliación: José M. Azorín (Universidad Miguel Hernández) 
Fecha inicio: 1/09/2022. Fecha finalización: 31/08/2025. Cuantía de la subvención: 225.907,00€.  
Tipo de participación: Investigador principal 

3) Referencia: GVA-COVID19/2021/062 
Título: Exploratory study of the effects of using non-invasive neurostimulation in patients with 
persistent anosmia post COVID. 
Entidad Financiadora: Consellería de Innovación, Universidades, Ciencia y Sociedad Digital 
(Generalitat Valenciana) 
Investigador principal y entidad de afiliación: José M. Azorín (Universidad Miguel Hernández) 
Fecha inicio: 1/01/2022. Fecha finalización: 31/12/2022. Cuantía de la subvención: 91.000,00€.  
Tipo de participación: Investigador principal 

4) Referencia: Grant Agreement No. 779963 (EUROBENCH) 
Título: DECODED - Decoding brain activity related to gait during exoskeleton-assisted walking 
Entidad Financiadora: European Union’s Horizon 2020 research and innovation programme, via an 
Open Call issued and executed under Project EUROBENCH  
Investigador principal y entidad de afiliación: José M. Azorín (Universidad Miguel Hernández) 
Fecha inicio: 01/04/2021. Fecha finalización: 31/05/2022. Cuantía de la subvención: 53.030,80 € 
Tipo de participación: Investigador principal 

5) Referencia: Grant Agreement No. 779963 (EUROBENCH) 
Título: REKINE - Reconstructing kinematics trajectories during walking from EEG signals 
Entidad Financiadora: European Union’s Horizon 2020 research and innovation programme, via an 
Open Call issued and executed under Project EUROBENCH  
Investigador principal y entidad de afiliación: José M. Azorín (Universidad Miguel Hernández) 
Fecha inicio: 01/04/2021. Fecha finalización: 31/05/2022. Cuantía de la subvención: 29.870 € 
Tipo de participación: Investigador principal 

6) Referencia: RTI2018-096677-B-I00 
Título: WALK – Control de exoesqueletos de miembro inferior mediante interfaces cerebro-máquina 
para asistir a personas con problemas de marcha 
Entidad financiadora:  Ministerio de Ciencia, Innovación y Universidades 
Investigador principal y entidad de afiliación: José M. Azorín (Universidad Miguel Hernández) 
Fecha inicio: 1/01/2019. Fecha finalización: 31/12/2021. Cuantía de la subvención: 182.710,00 € 
Tipo de participación: Investigador principal 

7) Referencia: DPI2014-58431-C4-2-R 
Título: ASSOCIATE - Decodificación y estimulación de actividad cerebral sensorial y motora para 
permitir potenciación a largo plazo mediante estimulación Hebbiana y estimulación asociativa 
pareada durante la rehabilitación de la marcha. 
Entidad financiadora: Ministerio de Economía y Competitividad 
Investigador principal y entidad de afiliación: José M. Azorín (Universidad Miguel Hernández) 
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Fecha inicio: 1/01/2015. Fecha finalización: 31/12/2019. Cuantía de la subvención: 166.980,00 € 
Tipo de participación: Investigador principal 

8) Referencia: 216RT0504 
Título: REASISTE - Red Iberoamericana de rehabilitación y asistencia de pacientes con daño 
neurológico mediante exoesqueletos robóticos de bajo coste. 
Entidad financiadora:  Programa Iberoamericano de Ciencia y Tecnología para el Desarrollo 
(CYTED)  
Investigador principal y entidad de afiliación: José M. Azorín (Universidad Miguel Hernández) 
Fecha inicio: 1/01/2016.  Fecha finalización: 31/12/2019. Cuantía de la subvención: 115.000,00 €  
Tipo de participación: Investigador principal 

 
e) Resumen de la Actividad Docente 
José M. Azorín es Catedrático de Universidad del Departamento de Ingeniería de Sistemas y Automática 
de la Universidad Miguel Hernández de Elche (UMH). Fue además Director del Departamento de 
Ingeniería de Sistemas y Automática de la UMH de junio de 2011 a mayo de 2015. Número de 
quinquenios docentes: 5 (último tramo concedido: 2019-2023). Actualmente es el profesor responsable 
de la asignatura “Sistemas Informáticos Industriales” del Grado en Ingeniería Electrónica y Automática 
Industrial de la UMH y de la asignatura “Telerobótica” del Master Universitario en Robótica de la UMH. 
 
f) Resumen de la Actividad Profesional 

Puesto Institución Fechas 

Catedrático de Universidad Universidad Miguel Hernández de 
Elche Desde 21/11/2017 

Profesor Titular de Universidad 

Dep. de Ingeniería de Sistemas 
Industriales 

(Universidad Miguel Hernández de 
Elche) 

22/12/2009 – 
20/11/2017 

Profesor Titular de Escuela Universitaria 

Dep. de Ingeniería de Sistemas 
Industriales 

(Universidad Miguel Hernández de 
Elche) 

23/12/2003 – 
21/12/2009 

Profesor Titular de Escuela Universitaria 
Interino  

Dep. de Ingeniería de Sistemas 
Industriales 

(Universidad Miguel Hernández de 
Elche) 

16/09/2002 – 
22/12/2003 

Profesor Ayudante de Escuela 
Universitaria 

Dep. de Ingeniería 
(Universidad Miguel Hernández de 

Elche) 

2/10/2000 – 
15/09/2002 

Becario de Formación Personal 
Investigador 

Dep. de Ingeniería 
(Universidad Miguel Hernández de 

Elche) 

1/2/1999 – 
1/10/2000 

 
g) Formación Académica 

Licenciatura/Grado/Doctorado Universidad Año 
Doctor Programa Tecnologías 
Industriales (Premio 
Extraordinario Doctorado) 

Universidad Miguel Hernández de Elche   2003 

 Ingeniero en Informática  Universidad de Alicante 1997 
 
h) Experiencia en gestión y administración educativa, científica tecnológica y otros méritos. 

Puesto Institución Fechas 
Vicerrector adjunto de Investigación 
para la Gestión de la Investigación Universidad Miguel Hernández Desde 2/09/2024 

Miembro del Consejo Académico de 
valgrAI 

Fundación de la Comunidad 
Valenciana Escuela Valenciana de 
Postgrado y Red de Investigación 
en Inteligencia Artificial (valgrAI) 

Desde 22/05/2022 

Director del Centro BRAIN (Building 
Reliable Advances and Innovation in 

Universidad Miguel Hernández de 
Elche Desde 13/03/2019 
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Neurotechnology) de la Universidad 
Miguel Hernández de Elche 
Secretario del Departamento de 
Ingeniería de Sistemas y Automática 

Universidad Miguel Hernández de 
Elche 

Desde 23/06/2023 
al 1/09/2024 

Director del Departamento de Ingeniería 
de Sistemas y Automática 

Universidad Miguel Hernández de 
Elche 

13/6/2011 – 
20/5/2015 

Secretario del Departamento de 
Ingeniería de Sistemas y Automática 

Universidad Miguel Hernández de 
Elche 

4/2/2011 - 
12/6/2011 
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Actividad Docente

Manuel Ferre es profesor en las titulaciones de 'Grado de Tecnologías Industriales', 'Máster de 
Ingeniería Industrial' y 'Máster de Automática y Robótica', de la UPM en la ETS de Ingenieros 
Industriales. Cuenta con 5 quinquenios y evaluación positiva en el programa Docentia.
Las asignaturas impartidas durante estos años son relativas al área de Ingeniería de Sistemas y 
Automática; como "Automatización y Control", "Interacción humano-robot", y "Tendencias en 
Robótica".
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Part A. PERSONAL INFORMATION 
First name Concepción Alicia 
Family name Monje Micharet 
Gender (*) Female Date of Birth (dd/mm/yyyy) 
Social Security, 
Passport, ID number 
e-mail cmonje@ing.uc3m.es URL Web: http://roboticslab.uc3m.es/ 
Open Researcher and Contributor ID (ORCID) (*) 

A.1. Current position
Position Full Professor 
Initial date 28/11/2022 
Institution Universidad Carlos III de Madrid (UC3M) 

Department/Centre Systems Engineering 
and Automation 

School of Engineering (Escuela Politécnica 
Superior) 

Country  Spain Phone number 

Keywords Soft Robotics, Intelligent Materials, Artificial Intelligence, Fractional 
Order Control, AUVs, Path Planning  

A.2. Previous positions (research activity interruptions, indicate total months)
Period Position/Institution/Country/Cause of the interruption 

2017-2022 Associate Professor / UC3M / Spain 
2012-2017 Visiting Professor 4+2 / UC3M / Spain 
2009-2012 Juan de la Cierva Research Grant / UC3M / Spain 
2006-2008 Visiting Professor / UC3M / Spain 
2002-2006 FPI Research Grant / Universidad Extremadura / Spain 
2001 Starting Research Grant / Universidad Extremadura / Spain 

A.3. Education
PhD, Graduate Degree University/Country Year 

PhD in Industrial Engineering Universidad de Extremadura (UEX)  2006 
Electronics Engineering Universidad de Extremadura (UEX)  2001 
Technical Industrial Engineering in Electronics Universidad de Extremadura (UEX) 1999 

Part B. CV SUMMARY. Prof. C.A. Monje has been working in robotics and control for over 
20 years. Her work on soft robotics and systems control is internationally recognized. She 
has actively collaborated with research centers in the United States, France, Germany, Italy, 
and Singapore. As the Principal Investigator (PI) of the Soft Robotics Laboratory of the 
UC3M RoboticsLab, with a strong expertise in soft robots prototyping, modeling and control 
(both model-based and Artificial Intelligence (AI) techniques), she has been advisor of 10 
PhD Thesis (5 finished (International Mention), 5 ongoing) and 100+ Final Master and 
Degree Thesis (18+ years of teaching activity with 30+ recognitions for her teaching quality). 
This activity has been recognized with the Best PhD Thesis in Engineering Award by SENER 
Foundation (2021) and the Best Final Master Thesis Accesit Award by COIIM (2020). 

She has been involved in 11 European projects (1 PI), 10 national projects (3 PI), 9 regional 
projects (1 PI) and 22 contracts with companies (15 PI, 1 patent).  She has published more 
than 140 research papers in high impact journals and conferences on control, robotics and 
AI, with 7000+ cites, h-index 27. She has been acknowledged by ANECA with 3 six-year 
research/transfer terms. She has also received the Best Paper – Control Engineering 
Practice – Award (2008) and the Best Paper – International Journal of Humanoid Robotics – 
Award (2020). She has been member of Organizing Committees of relevant international 
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conferences (IROS 2018, HUMANOIDS 2014, SAFC 2007, IFAC FDA 2004), Workshops 
Organizer in international conferences (Robosoft 2023, IROS 2018-2021, CLAWAR 2016, 
Robocity 2015-2016, etc), Editorial Board in international journals (Engineering Applications 
of Artificial Intelligence (EAAI), ISA Transactions, Frontiers in Robotics and AI, IJMERR, 
Robotics, IJARS, IJHR), Senior and Associate Editor in international conferences (ICRA 
2021-2023, IROS 2018-2020, CLAWAR 2017-2022, Humanoids 2014, CCDC 2008-2022), 
and member of Scientific and Technical Program Committees (IFAC TC 2.5 on Robust 
Control 2012-2021, IFAC TC 4.3 on Robotics 2012-2021, Symposium on Fractional Signals 
and Systems 2017, IEEE ASME MESA 2007-2011, IEEE ICMA 2007, etc). She has 
performed as reviewer for more than 30 international journals and conferences of relevance 
(ISA Transactions, IEEE Transactions on Education, IET Control Theory and Applications, 
Journal of Dynamic Systems, IROS, CLAWAR, ICRA, HUMANOIDS, ICAR, etc). She has 
been invited speaker in relevant international conferences and meetings (Robosoft, IROS, 
ICRA, Embodied Intelligence Conference, ECC, HUMANOIDS, TEDx talks, Biorobotics 
Institute of Pisa, DLR, CSOIS, etc). She is Expert Evaluator of the European Commission for 
Horizon Europe Program (2017-2023) and National Research Evaluator of the Spanish 
Ministry of Competitiveness and Industry (2017-2023). She is the Director of the Center for 
Aeronautical Training and Services of the UC3M (CATS-UC3M) (2012-2022), member of the 
Advising Committee of the RPAS Excelence Center (AESA) (2017-2023), and Deputy 
Director of Promotion and Dissemination of the UC3M School of Engineering (since 2020), 
with 100+ collaborations with relevant media. She is the Coordinator of the Strategic Line in 
AI of the Comité Español de Automática (CEA) and is also member of several international 
and national networks (EuRobotics, RoboSoft, HispaRob). She was the Secretary of the 
Systems Engineering and Automation Department of the UC3M (2011-2015). 

Other awards and recognitions: Member of the Jury of the “Princesa de Asturias” Award 
(2020-2023), “TALGO Excelencia Profesional de la Mujer en Ingeniería” Award (finalist) 
(2022, 2023), “Top 100  Mujeres Líderes en España, Categoría Investigadoras” Award 
(2020), “Gigante Extremeño” Award (2019); “Ada Byron a la Mujer Tecnóloga de la 
Universidad de Deusto” Award (2019); “Excelencia Investigadora de la Universidad Carlos III 
de Madrid” Award (2018); “Mujer y Tecnología de la Fundación Orange” Award (2018); 
“Mejor Científica Contemporánea – QUO-CSIC” Award (2017); European Doctorate 
Distinction and Doctorate Extraordinary Award (2006). 

Part C. RELEVANT MERITS 
C.1. Publications (all JCR-ranked papers). [1] Carlos Relaño, Javier Muñoz, Concepción
A. Monje, Gaussian processes regression for forward and inverse kinematics of a soft robotic
arm, Engineering Applications of Artificial Intelligence (EAAI), Vol. 126, pp. 1-15, 2023. [2]
Concepción A. Monje, Bastian Deutschmann, Jorge Muñoz, Cristian Ott, Carlos Balaguer,
Fractional Order Control of Continuum Soft Robots, IEEE Control Sytems Magazine, Vol. 43,
No. 3, pp. 66-99, 2023. [3] Javier Muñoz, Blanca López, Fernando Quevedo, Santiago
Garrido, Concepción A. Monje, Luis E. Moreno, Gaussian processes and Fast Marching
Square based informative path planning, Engineering Applications of Artificial Intelligence
(EAAI), Vol. 121, pp. 3-13, 2023. [4] Nicole A. Continelli, L. Nagua, Concepción A. Monje,
Carlos Balaguer, Modelado de un cuello robótico blando mediante aprendizaje automático,
Revista Iberoamericana de Automática e Informática Industrial (RIAI), Vol. 20, No. 3, pp.
282-292, 2023. [5] Carlos Relaño, Jorge Muñoz, Concepción A. Monje, Santiago Martínez,
Daniel González, Modeling and Control of a Soft Robotic Arm Based on a Fractional Order
Control Approach, Fractal and Fractional, Vol. 7, No. 8, pp. 1-18, 2023. [6] Santiago Garrido,
Javier Muñoz, Blanca López, Fernando Quevedo, Concepción A. Monje, Luis E. Moreno,
FM2 Path Planner for UAV Applications with Curvature Constraints: A Comparative Analysis
with Other Planning Approaches, Sensors, Vol. 22, No. 9, pp. 1-17, 2022. [7] F. Quevedo, J.
Muñoz, J.A. Castano, C.A. Monje, 3D Model Identification of a Soft Robotic Neck,
Mathematics, Vol. 9, No. 14, pp. 1-22, 2021. [8] L. Nagua, C. Relaño, C.A. Monje, C.
Balaguer, A New Approach of Soft Joint Based on a Cable-Driven Parallel Mechanism for
Robotic Applications, Mathematics, Vol. 9, No. 13, pp. 1-25, 2021. [9] L. Mena, J. Muñoz,
C.A. Monje, C. Balaguer, Modular and Self-Scalable Origami Robot: A First Approach,
Mathematics, Vol. 9, No. 12, pp. 1-23, 2021. [10] J. Muñoz, F. Piqué, C.A. Monje, E.
Falotico, Robust Fractional-Order Control Using a Decoupled Pitch and Roll Actuation
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Strategy for the I-Support Soft Robot, Mathematics, Vol. 9, No. 7, pp. 1-16, 2021. [11] J. 
Muñoz, D.S. Copaci, C.A. Monje, D. Blanco and C. Balaguer, Iso-m based Adaptive 
Fractional Order Control with Application to a Soft Robotic Neck, IEEE Access, Vol. 8, pp. 
198964-198976, 2020. [12] D. Copaci, J. Muñoz, I. González, C.A. Monje and L. Moreno, 
SMA-Driven Soft Robotic Neck: Design, Control and Validation, IEEE Access, Vol. 8, pp. 
199492-199502, 2020. [13] J. Muñoz, C.A. Monje, L. Nagua, C. Balaguer, A Graphical 
Tuning Method for Fractional Order Controllers based on Iso-Slope Phase Curves, ISA 
Transactions, Vol. 105, pp. 296-307, 2020. 
 
C.2. Congresses (WO: Workshop organizer; IS: Invited speaker; OP: Oral presentation; P: 
Poster). [1] Carlos Relaño, Daniel Sanz-Merodio, Miguel López Estévez, Concepción A. 
Monje, Generalization of Impact Response Factors for Proprioceptive Collaborative Robots, 
2023 International Conference on Robotics and Automation, ICRA’2023, London, UK, May-
June 2023. P. [2] Concepción A. Monje, Jorge Muñoz, Luis Nagua, Carlos Relaño, Lisbeth 
Mena, Santiago Martínez de la Casa, Soft joints control approach based on fractional order 
calculus, 6th IEEE-RAS International Conference on Soft Robotics, RoboSoft 2023, 
Singapore, Asia, April 2023. WO, OP. [3] Concepción A. Monje, et al., 6th IEEE-RAS 
International Conference on Soft Robotics, RoboSoft 2023, Workshop: Field Deployable Soft 
Robotics: Challenges and Opportunities, Singapore, Asia, April 2023. WO. [4] Concepción A. 
Monje, Development, modelling and control of soft robotics joints, 6th IEEE-RAS 
International Conference on Soft Robotics, RoboSoft 2023, IEEE Women in Soft Robotics 
Panel, Singapore, Asia, April 2023. IS. [5] Concepción A. Monje, Controlling soft joints with 
fractional order control, Embodied Intelligence Conference, EI’2023, Online, March 2023. IS. 
[5] Luis F. Nagua, Nicole Andrea Continelli Flores, Concepción A. Monje, Santiago Martínez, 
Carlos Balaguer, Machine learning techniques for the identification of a soft robotic neck, 
2022 IEEE/RSJ International Conference on Intelligent Robots and Systems, IROS’2022, 
Kyoto, Japan, October 2022. P. [6] Lisbeth Karina Mena López, Jorge Muñoz, Concepción 
A. Monje, Santiago Martínez, Carlos Balaguer, Fractional order control of a Kresling pattern 
origami soft link, 2022 IEEE/RSJ International Conference on Intelligent Robots and 
Systems, IROS’2022, Kyoto, Japan, October 2022. P. [7] C.A. Monje, Modelling and control 
of soft robotics joints, 2022 IEEE/RSJ International Conference on Intelligent Robots and 
Systems, IROS’2022, Kyoto, Japan, October 2022. IS. [8] C.A. Monje, J. Muñoz, L. Nagua, 
C. Relaño, L. Mena, C. Balaguer, Iso-Damping Control Strategy for a Soft Robotic Link 
acting as a Neck using Fractional Order Control, 2021 IEEE/RSJ International Conference on 
Intelligent Robots and Systems, IROS’2021, Workshop: IROS 2021 Workshop on New 
Approaches in Soft Robots Modeling and Control, Prague, Czech Republic, September 
2021. WO, OP. [9] C.A. Monje, Fractional Order Control of Soft Robotic Links, 2020 IEEE-
RAS International Conference on Humanoid Robots (Humanoids’20), Workshop: Floating-
base Robots in Manufacturing and Logistics Operations: Opportunities and Challenges, 
Munich, Germany, July 2021. IS. [10] C.A. Monje, Modeling and Control of Soft Links using 
Fractional Order Control, European Control Conference, ECC’21, Workshop: ECC 2021 
Workshop on Model-based Control of Soft Robots, Remote, July 2021. IS. [11] C.A. Monje, 
J. Muñoz, L. Nagua, L. Mena, C. Balaguer, Fractional Order Control of a Soft Robotic Neck, 
2020 IEEE/RSJ International Conference on Intelligent Robots and Systems, IROS’2020, 
Workshop: IROS 2020 Workshop on New Advances in Soft Robots Control, Las Vegas, 
EEUU, October 2020. WO, OP. [12] F. Quevedo, J. Muñoz, J.A. Castaño, C.A. Monje, C. 
Balaguer, Model identification of a soft robotic neck, 2020 IEEE/RSJ International 
Conference on Intelligent Robots and Systems, IROS’2020, pp. 8640-8645, Las Vegas, 
EEUU, October 2020. OP.  
 
C.3. Research projects. [1] ADAPTA: Flexibilización en la robótica industrial: Aplicación de 
tecnologías de Inteligencia Artificial y Aprendizaje Automático para factorías con alta 
capacidad de adaptación y resiliencia. Ref. PLEC2023-010218, Agencia Estatal de 
Investigación (AEI), 01/01/2024-31/12/2026. PI: C.A. Monje (UC3M). 388,468 €. [2] 
IROPER: Robótica inteligente para necesidades personales. Ref. PLEC2021-007819, 
Agencia Estatal de Investigación (AEI), 13/12/2021-12/12/2024. PI: C. Balaguer (UC3M). 
569,991 €. [3] SOFIA: Articulación blanda inteligente con capacidades de reconfiguración y 
modularidad para plataformas robóticas. Ref. PID2020-113194GB-I00, Ministry of Economy, 
Industry and Competitiveness, 01/09/2021-31/08/2024. PIs: C.A. Monje (UC3M), S. 
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Martínez de la Casa (UC3M). 121,000 €. [4] Desarrollo de articulaciones blandas para 
aplicaciones robóticas. Ref. IND2020/IND-17396, Community of Madrid, 01/02/2021-
31/01/2024. PI: C.A. Monje (UC3M). 88,575 €. [5] LABYRINTH: Unmanned traffic 
management 4D Path Planning technologies for drone swarm to enhance safety and security 
in transport. Ref. 861696, H2020-MG-2018-2019-2020 (Mobility for Growth), 01/06/2020-
31/05/2023. PIs: L. Moreno (RoboticsLab, UC3M), Francisco Varela (Netcom Lab, UC3M). 
Participation type: Researcher. 600,000 €. [6] HUMASoft: Diseño y control de eslabones 
blandos para robots humanoides. Ref. DPI2016-75330-P, Ministry of Economy, Industry and 
Competitiveness, 31/12/2016-31/12/2020. PI: C.A. Monje (UC3M). 169,400 €. [7] 
ROBOCOM++: Rethinking robotics for the robot companion of the future. Ref. 
2017/00059/001, European Commission, Type ERANET, Subtype FLAG-ERA Joint 
Transnational Call 2016, 01/03/2017-29/02/2020. Coordinator: P. Dario (Scuola Superiore 
Sant’Anna, Italy); PIs: C.A. Monje (UC3M), C. Balaguer (UC3M). [8] STAMS: Long-term 
stability assessment and monitoring of flooded shafts. Ref. RFCS-GA-RFCR-CT-2015-
00002, H2020, 01/07/2015-30/06/2018. PI: C. Balaguer (UC3M). Participation type: 
Researcher. 261,860 €. [9] ROBOSPECT: Robotic system with intelligent vision and control 
for tunnel structural inspection and evaluation. Ref. FP7-ICT-2013-10-611145, European 
Commission (FP7), 01/10/2013-30/09/2016. PI: C. Balaguer (UC3M). Participation type: 
Researcher. 405,330 €. [10] MONARCH: Multi-robot cognitive systems operating in 
hospitals. Ref. FP7-ICT-2011-9-601033, European Commission (FP7), 01/02/2013-
31/01/2016. PI: M.A. Salichs (UC3M). Participation type: Researcher. 532,391 €. [11] 
Robot@CWE: Advanced robotic systems in future collaborative working environments. Ref. 
FP6-IST-2006-034002, European Commission (FP6, STREP Project), 01/11/2006-31/10/2009. 
PI: C. Balaguer (UC3M). Participation type: Researcher. 193,566 €. 
 
C.4. Contracts, technological or transfer merits. Contracts: [1] Desarrollo de un sensor 
basado en nanofibras de carbono. Ref. 2023/00099/001, Company: Aerospace Defense and 
Security, S.L.U., 27/02/2023-26/12/2023. PI: C.A. Monje (UC3M). 50,000 €. [2] Diseño, 
desarrollo y validación en entorno real de un sistema automatizado para inspección, limpieza 
y mantenimiento de las palas de aerogeneradores marinos. Ref. 2018/00475/001, Company: 
Arquimea Ingeniería, S.L.U., 26/09/18-25/12/2019. PIs: C.A. Monje (UC3M), J.C. González 
(UC3M). 87,514 €. [3] Administración y Evaluación de las Pruebas Feast de Eurocontrol 
para Candidatos a Controlador Aéreo de la Empresa SAERCO. Ref. 2017/00289/001, 
Company: SAERCO, 01/05/2017-30/04/2019. PI: C.A. Monje (UC3M). 12,000 €. [4] 
Asesoramiento Técnico para Programas Formativos de la Empresa Teras Aviación. Ref. 
2016/00458/001, Company: Teras Aviación, S.L., 01/09/2016-31/08/2018. PI: C.A. Monje 
(UC3M). 12,000 €. [5] Control de un eje de locomoción de un vehículo rover para 
exploración en Marte. Ref. 2016/00315/001, Company: Thales Alenia Space España, S.A., 
22/06/2016-30/12/2016. PIs: C.A. Monje (UC3M), M. Malfaz (UC3M). 6,188 €. [6] Análisis y 
especificaciones de la actividad Aérea vinculada a UAVs. Ref. 2016/00343/001, Company: 
Ommeron Aeronáutica, S.L., 01/06/2016-30/11/2016. PI: C.A. Monje (UC3M). 3.150 €. [7] 
Especificación técnica para desarrollo de programa formativo de Mecatrónica. Nº pedido 
A9750659G. Ref. 2016/00329/001, Company: Airbus Operations, S.L., 29/04/2016-
29/07/2016. PIs: C.A. Monje (UC3M), S. Martínez de la Casa (UC3M). 15,000 €. [8] 
Identificación y Mitigación de Riesgos en las Cabinas Automatizadas de un Avión. Ref. 
2016/00194/001, Company: Ommeron Aeronáutica, S.L., 01/02/2016-30/04/2016. PI: C.A. 
Monje (UC3M). 2.460 €. [9] Herramienta de apoyo a la evaluación de habilidades del 
controlador de tráfico aéreo. Ref. 2014/00093/001, Company: FerroNats Air Traffic Services 
S.A., 02/01/2014-01/01/2015. PI: C.A. Monje (UC3M). 11,852 €. [10] Adaptation of the 3D 
scenario of the aerodrome of alicante for Ferronats ATC requirements. Ref. 2013/00495/001, 
Company: FerroNats Air Traffic Services S.A., 13/12/2013-02/04/2014. PI: C.A. Monje 
(UC3M). 23,100 €.  [11] Acuerdo marco para la provisión de asistencia técnica a la 
Universidad Carlos III como proveedor de formación de navegación aérea. Ref. 
2013/0002944-20AM13PA-CE, Company: Ommeron Aeronautica, S.L., UC3M, 17/09/2013-
16/09/2015. PIs: C.A. Monje (UC3M), C. Balaguer (UC3M). 1,000,000 €. Patents: [1] C.A. 
Monje,C. Relaño, L.F. Nagua, S. Martínez, C. Balaguer, Eslabón para articulación blanda y 
articulación blanda que comprende dicho eslabón. Ref. 5349, Spain, 5/07/2020 (under 
evaluation). Universidad Carlos III de Madrid. 
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